
05/12/2022

Aşağıda adı ve miktarı belirtilen ihtiyaçlarımız 4734 sayılı Kamu İhale Kanununa göre satın 
alınacaktır. Teklifinizi ekteki teknik şartname doğrultusunda aşağıda belirtilen gün ve saate kadar 
Sağlık Bilimleri Üniversitesi Gülhane Fizyoterapi ve Rehabilitasyon Fakültesi elden teslim veya 
asiye.gokce@sbu.edu.tr adresine gönderilmesi hususunda;

Gereğini rica ederim.

EKİ    : Teknik Şartname

NOT: Malzemelere TL cinsinden KDV hariç teklif verilecektir.

Adı ve Soyadı/Ticaret Unvanı
                                                                                                           Kaşe ve İmza

SAĞLIK BİLİMLERİ ÜNİVERSİTESİ 
Gülhane Fizyoterapi ve Rehabilitasyon Fakültesi

Teklif Mektubu 

TARİH           :12/ 12/ 2022SON TEKLİF VERME 
TARİH VE SAATİ SAAT             : 16:00

Sarf Malzemelerin Yaklaşık Maliyet Çizelgeleri
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No              Malın Cinsi Miktarı Birimi Birim 
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KDV HARİÇ TOPLAM



DENGE DEĞERLENDİRME VE DENGE SİSTEMİ CİHAZI TEKNİK ŞARTNAME

1. Sistem 220 Volt 50 Hz şehir cereyanı ile çalışmalıdır.

2. Sistem denge değerlendirmesi ve egzersizi için tasarlanmış olmalıdır.

3. Sistem statik olmalı havalı hareketli bladerlı sistem olmamalıdır.

4. Sistem altındaki 4 noktadan kuvvet sensörleri ile ölçüm yapabilmelidir.

5. Sistem denge sistemi, denge sisteminin yerleştirildiği yanlarında hasta tutma barlarının 

olduğu platformu, bilgisayar sistemi ve özel yazılımdan oluşmalıdır. 

6. Sistemin bilgisayarı platforma montajlı olmalıdır.

7. Sistemin platformu üzerinde doğru duruşun sağlanabilmesi için klavuz çizgiler olmalıdır.

8. Sistemin bilgisayarı dokunmatik olmalıdır. 

9. Sistemin yazılımında Test, Trainer ve 3D oyun programları olmalıdır.

10. Sistemin Test programında Stable/ unstable Romberg 30 s,stabilite limitleri denge testleri  

olmalıdır.

11. Romberg 30 s testinde gözler açık, gözler kapalı, gözler açık unstable ve gözler kapalı 

unstable olmalıdır.

12. Sistem, Romberg testinin sonucu olarak, bir önceki maddede yer alan her durum için 

Salınım Alanı, İz Uzunluğu, Hız, Romberg Quotient, Lateral Salınım, Anterior Posterior 

Salınım gibi parametreleri hem sayısal olarak hem de kişinin başarımına göre sarı, kırmızı 

ve yeşil renkleriyle göstermelidir.

13. Sistem, stabil ve stabil olmayan testlerin farklı aşamaları arasındaki farkı göstermek için 

Statik Denge Puanı, Prorpiosepsiyon Bozukluk Puanı, Görsel Bağımlılık ve Vestibüler 

Baskınlık Puanı olarak 4 adet denge puanlamasında bulunmalıdır. 

14. Sistem, Romberg denge testi boyunca yapmış olduğu salınımları grafiksel olarak 

gösterebilmeli ve sağ ve sol tarafına doğru olan ağırlık dağılımını hesaplamalıdır. 

15. Stabilite limitleri denge testinde öne eğilme, arkaya eğilme, sağa eğilme ve sola eğilme 

limitleri belirlenebilmelidir.

16. Sistemle yapılan bir test istenirse temel ölçüm olarak kaydedebilmeli ve bunun üzerinden 

sonraki test sonuçlarıyla kıyaslama yapılabilmelidir.

17. Sistemin trainer programında maze, chase, static ve tennis rehabilitasyon oyunları 

olmalıdır.

18. Sistem vücut ağırlığını tartabilmeli ve vücut kitle endeksini hesaplayabilmelidir.

19. Sistemde ölçüm aralığı 0-200kg/sensör olmalıdır.

20. Sistemde doğruluk değeri +/-% 0,02 FS, kombine hata değeri % 0,03 olmalıdır.

21. Sistemin hassasiyeti 2mV / V +/-% 0,25 olmalıdır.

22. Sistemde maksimum örnekleme hızı 400hz olmalıdır.



23. Sistemin boyutları (Y x U x G) 960x685x60mm olmalıdır.

24. Sistemin kalibrasyon menüsü olmalı ve kalibrasyon kullanıcı tarafından kolaylıkla 

yapılabilmelidir.

25. Sistemin denge platformu tekerlekli sandalyeli hastaların dahi denge egzersizi 

yapabilmesi için üzerine çıkabilecek kadar alçak olmalıdır.

26. Sistemin yanlarda hasta güvenliği için kol tutma yerleri olan platformu olmalıdır.

27. Sistemde test ve egzersiz modlarındaki yapılan testler daha sonra incelenmek üzere 

kaydedilebilmeli ve bu şekilde kayıt arşivi oluşturulabilmelidir.

28. Sisteme kaydedilen test sonuçları PDF ve excel dosyası olarak görüntülenebilmeli, 

kopyalanabilmeli ve yazıcı vasıtasıyla çıktı alınabilmelidir.

29. Sistem ile dinamik denge testleri ve denge egzersizleri yapılabilmesi için denge pedi 

verilmelidir.

30. Sistem, fabrikasyon ve işçilik hatalarına karşı 2 yıl ücretsiz servis ve bakım, 10 yıl ücreti 

karşılığında yedek parça temin garantisine sahip olmalıdır. 
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